


プログラムでロボットをうごかしてみよう！
1．前進とバックのくりかえし

どのようにうごきましたか？

4．ラインをついせきしよう（ライトセンサ）4．ラインをついせきしよう（ライトセンサ）

どのようにうごきましたか？

2．手をたたいた音でうごかす（サウンドセンサ）

どのようにうごきましたか？

5．ぶつかったら前にすすむ（タッチセンサ）5．ぶつかったら前にすすむ（タッチセンサ）

どのようにうごきましたか？

3．ぶつからないいようにしよう（超音波センサ）

どのようにうごきましたか？

6．好きなように作ってみよう

どのようにうごきましたか？


